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ANALIZA -RUCHOWYCH 
 

 
(DZ. NR 2/26 AM-11 OBR. PARTYNICE) 

1. PODSTAWA OPRACOWANIA 
 
 zlecenie Inwestora 
 wizja lokalna w terenie 
 informacje od Inwestora 
 wykonane w 29 stycznia 2025 r. 
   
 projekt MPZP 

 
2. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA 

 
Opracowanie wykonano celem oceny obecnej i prognozowanej sytuacji ruchowej w 
planowanej inwestycji przy   (n ce nr 2/26, AM-11 obr. Partynice). 
W ramach prac wykonano pomiary ruchu na rondo Ojca Pio,  

,   p . 
 warunkami ruchu

 
Inwestycja w jednym etapie 

 
3. LOKALIZACJA PLANOWANEJ INWESTYCJI 

 
Opracowanie obejmuje teren zlokalizowany w 

 z . 

 na drogi zbiorcze i kontynuowanie jazdy zgodnie 
z . 

 
 



     

 

 

 
Rys. nr 1. Lokalizacja planowanej inwestycji 

 

PLANOWANA INWESTYCJA 



     

 

4. CHARAKTERYSTYKA PLANOWANEJ INWESTYCJI 
 
4.1 PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA 

 

Rys. nr 2. Plan zagospodarowania terenu  koncepcja przestrzenno-urbanistyczna 

 
  



     

 

 
4.2  
 

 z 
z 
oraz  . 
 

 
 

Liczna wymaganych miejsc postojowych: 275 
Liczba miejsc postojowych naziemnych: 18 

 
 

5. M W  
 

k  trzech  
 

1.   
2.  p  
3. Rondo  

do  

 
 

  



     

 

 
 

 
6. I  RUCHU 

 
Dla potrzeb niniejszych analiz ruchowych, przeprowadzono 29 stycznia 2025 r. pomiary 

a ruchu na ach   p
. W przedstawiono na rysunkach ze wskazaniem 

struktury kierunkowej.  S  . Pomiary 
przeprowadzana w dniu roboczym ( ),   
Pomiary prowadzono w godzinach 7:00  8:00 i 16:00 - 17:00. 
Na  : 
 2141 P/h 
 2171 P/h= 

na  
 
Na   
 916 P/h 
 919 P/h 
 

 p  : 
 1559 P/h 
 315 P/h 

 
 

 
 

 
 
 
  









 FORMULARZ 1 

-   

POMIAR RUCHU SZCZYT PORANNY  
  

-wlotowe -wlotowe 
 

 

  

 

WLOT: B B-20 

 

 

INNE DANE / INFORMACJE: 

      

 

DANE RUCHOWE FORMULARZ 2 

 

Wlot A B C 

Relacja AL AW AP BL BW BP CL CW CP 

 303 7 606 

 0 303 0 3 0 4 0 604 2 

-] 0.97 0.97 0.97 

-] 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 

 312 7 625 

 0 312 0 3 0 4 0 623 2 

 0.0 100.0 0.0 42.9 0.0 57.1 0.0 99.7 0.3 

 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 

przegubowych Ucp [%] 
0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 

 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 

-] 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 

 312 7 625 

 0 312 0 3 0 4 0 623 2 

 

Wlot A B C 

                   

                   

                   

                   

                   

-]                   

   



DANE RUCHOWE - cd. FORMULARZ 2cd 

 

Wlot A B C 

 Q [P/h] mr [%] mj [%] Q [P/h] mr [%] mj [%] Q [P/h] mr [%] mj [%] 

pas 1 - L 0 0.0 

100.0 

3 42.9 

100.0 

            

100.0 pas 1 - W 312 100.0             623 99.7 

pas 1 - P             4 57.1 2 0.3 

 
NIE NIE NIE 

Znak A-7: NIE       Znak A-7: NIE 

 
NIE - NIE 

 -  

 

 FORMULARZ 3 

 

Relacja 
 

 
 

AL BL BP 

AL 0       1       

AW 312       1       

CW 623 1 1 1 

CP 2 1 0.5 0.5 

BP 4                   

APs                   0 

BPs       0 0 0 

CPs             0       

relacji 

Qn [(P+gp)/h] 

      625 936 624 

Graniczny 

tg [s] 
      5.2 5.6 5.4 

pojazdami tf 
[s] 

      2.5 3.2 3.1 

relacji Cor 
[E/h] 

      677 370 569 

 

 FORMULARZ 4 

 AL BP BL 

 677 569 370 

-] 1.000 1.000 1.000 

-] - - - 

 - - AL 

 - - 0 

 - - 677 

-Ublr)* fc [P/h] - - - 

prd = Qrd / Crd [-] - - 0.000 

-] - - 1.000 

-] - - 1.000 

-] - - 1.000 

min {Utbi} [-]                   

max {Utbi} [-]                   

-]                   



                   

-] 1.000 1.000 1.000 

 677 569 370 

-] 1.0 1.0 1.0 

 677 569 370 

                   

 

 FORMULARZ 5 

 

Relacje AL AW AP BL BW BP CL CW CP 

 0 312 0 3 0 4 0 623 2 

 0.0 100.0 0.0 42.9 0.0 57.1 0.0 99.7 0.3 

 677 1700 0 370 0 569 0 1700 1700 

 

Wloty A B C 

Pasy A1 B1 C1 

Relacje na pasie ruchu j L, W L, P W, P 

 312 7 625 

 100.0 100.0 100.0 

 1700 462 1700 

-] [P/h] 0.184 0.015 0.368 

- Qj [P/h] 1388 455 1075 

Strata czasu dj [s/P] 0.7 6.7 - 

 1 1 - 

 6.20 6.20 6.20 

 6.20 6.20 - 

PSR I I I 

 

Wloty A B C 

 312 7 625 

 - 462 - 

-] 0.184 0.015 0.368 

- Qwl - 455 - 

Strata czasu dwl [s/P] 0.7 6.7 0.0 

PSR I I I 

Strata czasu dsk [s/P] 0.3 
 

 



 FORMULARZ 1 

-   

POMIAR RUCHU SZCZYT PO UDNIOWY  
  

-wlotowe -wlotowe 
 

 

  

 

WLOT: B B-20 

 

 

INNE DANE / INFORMACJE: 

      

 

DANE RUCHOWE FORMULARZ 2 

 

Wlot A B C 

Relacja AL AW AP BL BW BP CL CW CP 

 540 7 372 

 6 534 0 3 0 4 0 368 4 

-] 0.97 0.97 0.97 

-] 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 0.97 

 557 7 383 

 6 551 0 3 0 4 0 379 4 

 1.1 98.9 0.0 42.9 0.0 57.1 0.0 99.0 1.0 

 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 

przegubowych Ucp [%] 
0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 

 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 

-] 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 1.000 

 557 7 383 

 6 551 0 3 0 4 0 379 4 

 

Wlot A B C 

                   

                   

                   

                   

                   

-]                   

   



DANE RUCHOWE - cd. FORMULARZ 2cd 

 

Wlot A B C 

 Q [P/h] mr [%] mj [%] Q [P/h] mr [%] mj [%] Q [P/h] mr [%] mj [%] 

pas 1 - L 6 1.1 

100.0 

3 42.9 

100.0 

            

100.0 pas 1 - W 551 98.9             379 99.0 

pas 1 - P             4 57.1 4 1.0 

 
NIE NIE NIE 

Znak A-7: NIE       Znak A-7: NIE 

 
NIE - NIE 

 -  

 

 FORMULARZ 3 

 

Relacja 
 

 
 

AL BL BP 

AL 6       1       

AW 551       1       

CW 379 1 1 1 

CP 4 1 0.5 0.5 

BP 4                   

APs                   0 

BPs       0 0 0 

CPs             0       

relacji 

Qn [(P+gp)/h] 

      383 938 381 

Graniczny 

tg [s] 
      5.2 5.6 5.4 

pojazdami tf 
[s] 

      2.5 3.2 3.1 

relacji Cor 
[E/h] 

      907 369 751 

 

 FORMULARZ 4 

 AL BP BL 

 907 751 369 

-] 1.000 1.000 1.000 

-] - - - 

 - - AL 

 - - 6 

 - - 907 

-Ublr)* fc [P/h] - - - 

prd = Qrd / Crd [-] - - 0.007 

-] - - 0.994 

-] - - 0.994 

-] - - 0.994 

min {Utbi} [-]                   

max {Utbi} [-]                   

-]                   



                   

-] 1.000 1.000 1.000 

 907 751 367 

-] 1.0 1.0 1.0 

 907 751 367 

                   

 

 FORMULARZ 5 

 

Relacje AL AW AP BL BW BP CL CW CP 

 6 551 0 3 0 4 0 379 4 

 1.1 98.9 0.0 42.9 0.0 57.1 0.0 99.0 1.0 

 907 1700 0 367 0 751 0 1700 1700 

 

Wloty A B C 

Pasy A1 B1 C1 

Relacje na pasie ruchu j L, W L, P W, P 

 557 7 383 

 100.0 100.0 100.0 

 1684 518 1700 

-] [P/h] 0.331 0.014 0.225 

- Qj [P/h] 1127 511 1317 

Strata czasu dj [s/P] 1.4 5.7 - 

 1 1 - 

 6.20 6.20 6.20 

 9.17 6.20 - 

PSR I I I 

 

Wloty A B C 

 557 7 383 

 - 518 - 

-] 0.331 0.014 0.225 

- Qwl - 511 - 

Strata czasu dwl [s/P] 1.4 5.7 0.0 

PSR I I I 

Strata czasu dsk [s/P] 0.9 
 

 





 

 FORMULARZ 1 

  

POMIAR RUCHU SZCZYT PORANNY  

Pomiar  ruchu: TAK   

R1 RS1 lub RS2 R21 lub R22 

R1P, R2P 

DANE GEOMETRYCZNE RONDA: 

 1 

 4 

 A: 1, B: 1, C: 1, D: 1 

       

 40 

INNE DANE / INFORMACJE: 

      

 

DANE RUCHOWE FORMULARZ 2 

 

Wlot A B C D 

Relacja AB AC AD AA BC BD BA BB CD CA CB CC DA DB DC DD 

 307 708 642 484 

 152 111 43 1 52 362 293 1 53 285 302 2 28 380 74 2 

-] 0.97 0.97 0.97 0.97 

-] - - - - - - - - - - - - - - - - 

 307 708 642 484 

 152 111 43 1 52 362 293 1 53 285 302 2 28 380 74 2 

100 [%] 
49.5 36.2 14.0 0.3 7.3 51.1 41.4 0.1 8.3 44.4 47.0 0.3 5.8 78.5 15.3 0.4 

ruchu na rondzie mwl [%] 
14.3 33.1 30.0 22.6 

 
- - - - 

-] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 

przeg. ucp [-] 
0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 

-] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 

-] 1.000 1.000 1.000 1.000 

 15 15 15 15 

 

 FORMULARZ 3 

 

Wlot A B C D 

 472 371 564 319 

 4.5 4.5 4.5 4.5 

 2.7 2.7 2.7 2.7 

 
- - - - 

   



 835 906 776 944 

-] 1.000 1.000 1.000 1.000 

-] 0.99 0.99 0.99 0.99 

 827 897 768 934 

 

 307 708 642 484 

 827 897 768 934 

Cmwl [P/h] 
520 189 126 450 

Strata czasu dwl [s/P] 5.6 18.7 28.1 6.8 

PSR I II II I 

 2 10 13 3 

lp [m] 
6.20 6.20 6.20 6.20 

 11 63 79 20 

 

 2412 

 346 798 724 545 

 12.7 

Pwl [-] 0.887 

Crwl [P/h] 
39 90 82 61 

 

 FORMULARZ 3a 

I krok iteracji 

Wlot A B C D 

Relacja AB AC AD AA BC BD BA BB CD CA CB CC DA DB DC DD 

100 [%] 
49.5 36.2 14.0 0.3 7.3 51.1 41.4 0.1 8.3 44.4 47.0 0.3 5.8 78.5 15.3 0.4 

 366 847 768 579 

 564 444 674 380 

 4.5 4.5 4.5 4.5 

 2.7 2.7 2.7 2.7 

[%] 
- - - - 

-] 1.000 1.000 1.000 1.000 

-] 0.99 0.99 0.99 0.99 

 768 846 703 890 

II krok iteracji 

 351 811 735 554 

 540 425 645 364 

-] 0.99 0.99 0.99 0.99 

 783 859 720 902 

III krok iteracji 

 347 803 728 548 

 534 421 638 360 

-] 0.99 0.99 0.99 0.99 

 787 862 724 905 

 2412 
 

 



 

 FORMULARZ 1 

  

POMIAR RUCHU SZCZYT PO DNIOWY  

Pomiar  ruchu: TAK   

R1 RS1 lub RS2 R21 lub R22 

R1P, R2P 

DANE GEOMETRYCZNE RONDA: 

 1 

 4 

 A: 1, B: 1, C: 1, D: 1 

       

 40 

INNE DANE / INFORMACJE: 

      

 

DANE RUCHOWE FORMULARZ 2 

 

Wlot A B C D 

Relacja AB AC AD AA BC BD BA BB CD CA CB CC DA DB DC DD 

 538 490 522 621 

 273 222 42 1 61 186 242 1 183 209 128 2 21 513 85 2 

-] 0.97 0.97 0.97 0.97 

-] - - - - - - - - - - - - - - - - 

 538 490 522 621 

 273 222 42 1 61 186 242 1 183 209 128 2 21 513 85 2 

100 [%] 
50.7 41.3 7.8 0.2 12.4 38.0 49.4 0.2 35.1 40.0 24.5 0.4 3.4 82.6 13.7 0.3 

ruchu na rondzie mwl [%] 
24.8 22.6 24.0 28.6 

 
- - - - 

-] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 

przeg. ucp [-] 
0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 

-] 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 

-] 1.000 1.000 1.000 1.000 

 0 0 0 0 

 

 FORMULARZ 3 

 

Wlot A B C D 

 435 418 811 560 

 4.5 4.5 4.5 4.5 

 2.7 2.7 2.7 2.7 

 
- - - - 

   




